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　本学会は，ロボット，生物双方の観点を持つ技術
者が多く集まるという特徴があり，生物の理解のみ
ならず，生物に似たロボットさらには生物の能力を
遥かに超えるロボットを設計し，発表を行っている
研究者が数多く集まっていた．その中で，複数の単
純なロボットによるパターン形成に関して発表し，
多くの研究者から解析手法の改善方法やあらたな制
御手法など興味深いアドバイスをいただくことがで
きた．
　また，本学会で最も興味深い講演として，複数の
飛行移動体の制御に関する研究発表を聴講した．飛
行移動体の制御は，空中における様々な外乱が加わ
るため，非常に難しいと考えられているが，発表者
はロボットの位置をグローバル座標で認識すること
による集中制御，およびロボット間隔のみを用いた
分散制御手法の数学モデルをきちんと定式化し，そ
の有効性を実験を通じて検証していることに大きく
感銘を受けた．この他にも，生物の歩行に関する研

究や蟻などの群移動体に関する研究を数多く聞き，
是非今後の研究に活かしていきたいと感じた．
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ROBIO2012での海外論文発表
－物体凝集現象に潜む陰的制御構造の解析－


